	Задание:
Разработать зарядное устройство для электротранспорта на Li-Ion или Li-NMC батареи аккумуляторов. 
1. Устройство должно размещается на транспортном средстве.
2. Обеспечивать суммарную выходную мощность  до 22кВт
3. Питание от 1, 2х или 3х фазной сети.
4. Диапазон питающих напряжений 180-400В.
5. Иметь возможность автоматического измерения параметров сети, и оптимизация потребляемой мощности.
6. Гальваническая развязка выходных напряжений.
7. Выход 96S с шагом 24S (0В-100В-200В-300В-400В).
8. Возможность связи с BMS.
9. Измерение первичных и вторичных напряжений и токов, температуры.
10. Самодиагностика.
11. Обмен данными CAN, RS485, с гальванической развязкой.
12. Механические характеристики.
1. Герметичный, пыле-влагозащищенный корпус.
2. Технологичность изготовления корпуса.
3. Герметичные разъемные соединения, для быстрой замены модуля, или использования отдельно от транспортного средства.
4. Удобство монтажа и обслуживания модуля и соединений.
5. Компактные размеры.
6. Жидкостное охлаждение.



[image: ]

Рис.1 Блок схема зарядного модуля.

1. Описание блок схемы.
1. Входной LC-фильтр.
2. Блок измерения входного напряжения и тока, с гальванической развязкой выходных сигналов.
3. 4х-фазный управляемый выпрямитель. Обеспечивает работу от разных сетей и коррекцию коэффициента мощности.
4. Маломощный источник питания для обеспечения внутренних потребностей модуля. Обеспечивает изолированные питания ключей выпрямителя, цифровой и измерительной части, внутренние питания DC-DC выходных модулей.
5. Управляющая логика выпрямителя, корректора коэффициента мощности.
6. Центральный процессорный модуль STM32F407.
7. 8.  9. 10. Изолированный DC-DC LLC преобразователь с синхронным выпрямителем.
11. Блок гальванической развязки коммуникационных интерфейсов.

2. Оценочные параметры

1. Номинальная питающая сеть 3х380В 3х20А 50Гц .
2. Минимальная питающая сеть 1х200В 1х25А 50Гц.
3. Номинальная выходная мощность 22 кВт.
4. [bookmark: _GoBack]Минимальная выходная мощность 5 кВт.
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